dul

domino AG

o
S

komponenten



Basismodul

Ubersicht
Kombinationsmdglichkeiten mit Domino Handling Komponenten

Kombinationsmatrix Zu kombinierendes Modul
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LM 4 FZ ‘e R ‘o X
LM5S ° Y ° ° ‘eie: e
LM 5FZ ° ‘e ° Y 3 ‘e ‘e
LM6S ° . ° fe ‘e @ °

LM 8 F/8 F ZA

LM 6 P/PV/PE

LM 8 P/PV/PE/PEV

LM 10 P/PE

DM 4 AE/4Z

DM 5 AE/5Z

DM 6 AE/6Z

ES/KS 4/5

ES/KS 6/8

Baugrésse des kombinierten Moduls méglichst eine Stufe kleiner wahlen wie die des Basismoduls.

Empfehlung zur Kombination von LM S mit DM AE und DM AE mit PG/WG:
Baugrésse des kombinierten Moduls moglichst in der gleichen Stufe wahlen wie die des Basismoduls.
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Ubersicht

Verwendete AbkuUrzungen / Allgemeine Spezifikationen

Erkldrung der verwendeten Produktabkiirzungen (alphabetisch)

4/5/6/8/10 = Modulbaugrésse

AB .................... e A nschlagblook ........................
AE .................... e A nschlag eXter n .......................
AF ..................... :Abfragung .............................
AK .................... e AbdeCkkappe .........................
AT ..................... e Aufbau”ager ..........................
AW .................... e Aufbauw|nke| ..........................
Az .................... e A ufbauzapf en .........................

C = Comcoder

.D. |\/| .................... e Dr ehmod u| ............................
e ~  Elstomerdampfer
B8 - EnfachSchiten
.F. ...................... e From anbau ............................
E - Frontanbau elektrisch
co e F|><|erp I;a.t-t é. ............................
7 —  Frontanbau mit Zwischenstellung
Fea T - Frontanbau mit Zwischenanschlag
JB ..................... e J ust |erb|ock ...........................
o e I|nks ....................................

KA = Kabelkanalabdeckung

k S ......... R Kreuzsohntten ................................
.L. l\/| ......... R |_|nearm odu| .................................
P - Portal (Linearachse) pneumatisch
e - Portal (Linearachse) elektrisch
PV = Portal (Linearachse) elektrisch, verstrkt
.F.) G ......... R F.).a.r.élie.l.g. re|fer ...............................
K - Preumatikkupplung
v - Portal (Linearachse) pneunatisch, verstarkt
.F.z ........... R Resolver .....................................
.F.% R ......... R RedUZIermg ..................................
.S. ........... R S Ch“tten .....................................
sE - Schiiten elektrisch
é D ......... R s tOSSdampf é.r ...............................
VoRu = Voub/Rickhub
WG ........ R vv |nkelgre|fer .................................
é ........... :Zw|schenste||ung ...........................
7N - Zwischenanschlag
w® - Zenerkuppng
ZR ......... :Zemnemng ...................................
.r .e ........... R r eCht S ........................................

Allgemeine Spezifikationen fiir den Einsatz von Domino Handling Komponenten

Betriebsdruck [bar]: 3-7

Weitere Dokumentationen im Internet
Alle Domino Handling Komponenten sind auf www.partserver.de erhdltlich und kénnen mit den gangigen Daten-
formaten einfach in die Konstruktion Gbernommen werden.

> Platzieren statt konstruieren.
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Linearmodule mit Zwischenpositionen
Technische Daten — Zusammenfassung FZ und F-ZA Baureihe

Hublangen [mm] h:

Max. zulassige Masse [kg]:

Schlitten 1
Theor. Kraft (bei 5bar) [N]: Fa/Fb

Zylinderdurchmesser [mm]:

Schlitten 2
Theor. Kraft (bei 5bar) [N]: Fz

_bei5barund Nennhub [NIJ: . : 009 - 011..:.042 : 063 : . 068 . 1,36 0. 058 .. 1130 1,68
JGewicht[kgl: 0051 083 ... 1,50 1200 & . 240 :..340 .. 590 :..7.90 .. 10,10
Angriffspunkt fiir

_alle Momente [mm]: | M: 710 . 101,0 . :..102,0 : . 143,6. ;1190 : 1900 : 1380 : 1380 : . 1380 :

Maximale statische
Momente [Nm]:

Fir alle Module P
Betriebsdruck [bar]: 3-7 Verfahrschema LM FZ: Verfahrschema LM F-ZA
Temperaturbereich [°C]: 0-60 . Positionen 1 bis 3 .o

Wiederholgenauigkeit [mm]: +/-0,01 :

Belastungsdiagramme LM8 F-ZA siehe Seite 45
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Linearmodule mit Zwischenpositionen

Belastungsdiagramme
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Linearmodule mit Zwischenpositionen

LM 5 FZ — pneumatisches Linearmodul mit Zwischenstellung

Technische Daten, hubunabhéangig

Zylinderdurchmesser

19,2 Nm (LM5 FZ-60)

Zulassige Verfahrzeit t in Abhdngigkeit der Hubldnge und der Zusatzmasse m

2x12 und 2x16 mm

113 N Schiitten 1, 173 N Schlitten 2
85 N Schlitten 1, 173 N Schlitten 2

20,8 Nm
21,6 Nm

64 Nm (LM 5 FZ-90)
64 Nm
23.3 Nm

Die aus dem Diagramm ermittelte Verfahrzeit t darf nicht unterschritten werden.
Empfehlung: Bei Auswahl des Moduls sollte die Verfahrzeit t um 20% erhdht ange-

nommen werden.

Zuléssige Verfahrzeit t = Verfahrzeit ohne Ventilschaltzeit, bei Nenndruck 6 bar.

0.35

m= 2.5kg
030 =2k
m=1.5kg
025 m= kg
_ 020
E o5
g
= 0.10
0.05
0.00
0 60 90 120
Hub [mm]

Zulassige Verfahrzeit t = Verfahrzeit ohne Ventilschaltzeit, bei Nenndruck 6 bar.
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Technische Daten, hubabhangig

Siehe Seite 64



Linearmodule mit Zwischenpositionen
LM 5 FZ — pneumatisches Linearmodul mit Zwischenstellung
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Bezeichnung h 11 12 13 14 nt n2

LM 5 FZ-60 60 76 134 156 294 © 1
LM 5 FZ-90 90 106 189 190 383 8 2

o

Bezeichnung Bestellnummer ‘°

............................................... &

LM 5 FZ-60 300 5171

tM5FZ-90 8005172

inkl. hydraulische Stossdampfer -

und 4 Zentrierringe @ 10 =
@
£
o
[
-]

Zubehor £

............................................... Ej

Zentrierring @ 7 300 1521 ©

Zentrierring @ 10 300 1622

Endschalter @ 6,5 300 1845

Stossdampfer 300 1385

Stossdampfer ZA 3001386

siehe Kapitel Zubehor
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