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LA14

Der LA14 ist ein sehr robuster Aktuator mit einer
hohen Schutzart und Aluminiumgehduse. Er ist ideal
flr den Einsatz in rauer Umgebung.Der LA14 ist ein
hochwertiger Aktuator mit einer zuverldssigen Funk-
tion im Temperaturbereich von -40° bis +85 °C.

Aufgrund seiner kleinen GroBe ist der LA14 fiir Anwen-
dungen geeignet, in denen kurze lineare Bewegungen
erforderlich sind.

| ' INTEGRATED CONTROLLER

Dieser TECHLINE® Aktuator ist erhaltlich mit IC - Integrierte Steuerung.

Weitere Informationen zu unseren IC Optionen finden Sie unter:
www.linak.de/techline oder www.linak.at/techline

&

Merkmale:

e Betriebsspannung: 12 V DC, 24 V DC (Permanentmag-
net-Motor)

e Kraft: max. 750 N

e Max. Geschwindigkeit: bis zu 45 mm/s abhangig von der
Last und Spindelsteigung

e Hublange: 19 - 130 mm

o Kompaktes Design, Einbaumal min. 245 mm (bis zu 345
mm)

e Schutzart: IP66 (dynamisch) und IP69K (statisch)

e Eingebaute Endschalter

e Inneres Rohr: Edelstahl; Kolbenstangenaugen: verzinkt

LINAK.DE/TECHLINE
LINAK.AT/TECHLINE

Allgemeine Optionen:
e Austauschbare Kabel in verschiedenen Langen bis zu 5 m
e Kolbenstangenaugen: Edelstahl
e Eloxiertes Gehause flir extreme Einsatzbereiche
o |ECEX/ATEX zertifziert fir Zone 21
e Hallsensor
e Potentiometer - max. Hubldnge 100 mm
e |C Optionen beinhalten:
- IC - Integrierte Steuerung
- Integrierte Parallelsteuerung
- LINbus Kommunikation und CAN-Bus Kommunikation
- Analoge oder digitale Riickmeldung fiir prazise Positionie-
rung
Endstoppsignale
- PC-Konfigurationstool

Verwendung:

e Einschaltdauer bei 750 N und 2 mm Spindelsteigung: max.
20 %
Einschaltdauer bei 300 N und 4 mm Spindelsteigung: max.
40 %
Die Einschaltdauer gilt fir den Betrieb innerhalb eines
Temperaturbereichs von +5 °C bis +40 °C

e Umgebungstemperatur: -40° bis +85 °C, volle Leistung von
+5 °C bis +40 °C

e Fir IECEX/ATEX:
Umgebungstemperatur: -25 °C bis +65 °C
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Kapitel 1
Spezifikationen

Motor:
Kabel:
Gehause:

Spindelteil:

Temperaturbereich:

Lagertemperatur:

Wetterschutz:

Gerauschniveau:

Kompatibilitat:

Permanentmagnet-Motor 12 oder 24 V DC
Motor: 8 x 18 AWG PVC Kabel
Druckguss-Aluminium, beschichtet fiir Anwendung im AuBenbereich und unter widrigen Bedingungen

Innenrohr: Edelstahl AISI304/552333
Trapezgewindespindel: Trapezgewindespindel mit hoher Effizienz

-40 °C bis +85 °C Fir IECEX/ATEX: -25 °C bis +65 °C
-40 °F bis +185 °F -13 °F bis +149 °F
volle Leistung: +5 °C bis +40 °C

-55 °C bis +105 °C

IP66 flir Anwendung im AuBenbereich. Weiterhin kann der Aktuator im Stillstand mit einem
Hochdruckreiniger gereinigt werden (IP69K)

Mit Standardmotor: 50-53 dB (A)
Mit schnellem Motor: 58-63 dB (A)
Messmethode DS/EN SO 3743-1 Aktuator nicht belastet

Der LA14 1C ist kompatibel mit SMPS-T160 (Kombinationsméglichkeiten finden Sie in der
Montageanleitung fir SMPS-T160)

Bitte beachten Sie die folgenden beiden Symbole in diesem Datenblatt:

":| Empfehlung

Nichtbeachtung der genannten Anweisungen kann zur Beschddigung oder Zerst6rung des Aktuators fiihren.

@ Zusatzliche Informationen
Niitzliche Tipps oder zusatzliche Informationen, die in Zusammenhang mit dem Gebrauch des Aktuators wichtig sind.
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Technische Spezifikationen LA14

Typ Motor- | Spin- | Max. Kraft | Max. Selbst- | Max. Selbst- |  *Typ. Ge- Hublénge *Typ. Strom-

span- | delstei- | Druck/Zug | sperrkraft | sperrkraft schwindig- [mm] aufnahme
nung gung (Druck) (Zug) keit [A]
(vl [N] [N] [N] [mm/s]
[mm]

0 Last | Voll- | Min. Max. | 0 Voll-
last Last | last
T4020xXXXXXXXXA... 12 2 750 750 375 15 8 19 130 | 0,3 2,4
14020xxxXXXXXB... 24 2 750 750 375 15 9 19 130 | 0,15 1.3
14020xxxxxxXXC... 12 2 750 750 375 23 15 19 130 | 04 | 42
14020xxxxxxxxD... 24 2 750 750 375 24 16 19 130 | 0,2 2,5
14040XXXXXXXXA... 12 4 300 150 150 29 20 19 130 | 0,4 1,7
14040xxxXXXXXB... 24 4 300 150 150 31 24 19 130 | 0,2 0,9
14040xxxxxxxxC... 12 4 300 100 100 43 36 19 130 | 0,5 2,6
14040xxxxxxxxD... 24 4 300 100 100 45 38 19 130 | 0,3 1,3

* Die typischen Werte kénnen um +20 % bei den Stromwerten und um +10 % bei den Geschwindigkeitswerten variieren.
Die Messungen wurden mit einem Aktuator in Verbindung mit einer stabilen Stromversorgung bei einer Umgebungstemperatur von 20 °C

vorgenommen.

®

e Selbstsperrkraft
Um die maximale Selbstsperrung zu erreichen, stellen Sie bitte sicher, dass der Motor nach dem Anhalten kurzgeschlossen ist.
Aktuatoren mit integrierter Steuerung bieten dieses Feature, solange der Antrieb mit Spannung versorgt wird.

e Bei derVerwendung von Soft-Stopp an einem DC-Motor wird ein kurzer Peak mit hdherer Spannung zurtick zur Stromversorgung gesendet.
Es ist wichtig bei der Auswahl der Stromversorgung, dass diese nicht die Leistung abschaltet, wenn diese umgekehrte Lastspitze auftritt.

Hubtoleranzen

Plattformoptionen

Beschreibung

Hubtoleranz

Beispiel fiir 130 mm Hub

TAXXXXXXXXXX0

mit eingebauten Endschaltern

+2/- 2mm

128 bis 132mm

TAXXXXXXXXXX3

integrierte Steuerung

+1/-3mm

127 bis 131Tmm

Einbautoleranzen

Plattformoptionen

Beschreibung

Toleranz EinbaumaB

Beispiel fiir 245 mm Einbaumal

TAXXXXXXXXXXX

Alle Varianten

+2/- 2mm

243 bis 247mm
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LA14 Abmessungen [mm]:
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LA14 Drehung hintere Aufnahme:
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LA14 Ubersicht Kolbenképfe:

Option “1" und “A”
Kolben 0231033, verzinkter Stahl
Kolben 0231096, Edelstahl AISI 304

Option “2"

27+0,2

25+0,2

6,240,1

w

2 21,8+0,1

m

Kolben 0231016, verzinkter Stahl

Option “3"

+21,8+0,1

Kolben 0301244, Edelstahl AISI 304

6,2+0,2

2 21,25%0,1

13+0,15

130,15

2 10,2+0,1

212,3+0,1

11+0,15

28,2+0,2

6,

0,2

?12,2+0,1



LA14 Ubersicht Kolbenképfe:

Option “4"

Kolben 031923, Edelstahl AlSI 303

2 21,8+0,1

28+0,2

6,1£0,2

30+0,2

Option “5" und “C”"

Kolben 0231033 mit Buchsen, verzinkter Stahl
Kolben 0231096 mit Buchsen, Edelstahl AlSI 304

26

Option “6"

Kolben 0231016 mit Buchsen, verzinkter Stahl

6,2+0,1

26

11+£0,15

13+0,15

13£0,15

2 12,3£0,1

| 082:0,1

_ ©10,2£0,1



LA14 Ubersicht Kolbenképfe:

Option "D" und "E"
Kolben 0301244 mit Buchsen, Edelstahl AISI 304
Kolben 031923 mit Buchsen, Edelstahl AlISI 303

30+0,2 S
28,2+0,1 H 11+0,1
O]
———

! 2 10,2+0,1

| /_\

| ™M

=1 || -

|

|

!
Option “F"
Kolben 0251039, Edelstahl AISI 303 10+0.2

3,7
] — 7
— -
] [ce]
s Ht-——
\
| T L
Option “K"
Kolben 0351043, Edelstahl AISI 304
@ 10H7 _ _
AN
F-\
JR— — I O OI | _
v
<




LA14 Ubersicht Kolbenképfe:

Option “L"

Kolben 0351035, Edelstahl AISI 304

932

Option “M"
Kolben 0231094, Edelstahl AISI 304

M12x1,75

16

11

S

@ 12H7

Das Kolbenstangenauge darf nur von 0-90° gedreht werden.
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LA14 Abmessungen Kabel

Braun: ,0mm? AWG*: 18mm
Blau: ,0mm? AWG : 18mm
Violett: ,0mm? AWG : 18mm

o1

o1

o1
Schwarzz @ 1,0 mm?2 AWG : 18mm
Rot: 2 1,0mm? AWG :18mm
Gelb: 2 1,0mm? AWG : 18mm
Griin: 2 1,0mm? AWG : 18mm
WeiB: 2 1,0mm? AWG :18mm

*AWG:  American Wire Gauge

850, 1600, 5100 mm oder kundenspez. Lange +30

LN

N

ﬁ Braun: 2 1,8mm

0 Blau: 2 1,8mm

Q Violett: 21,8 mm
Schwarz: @ 1,8 mm
Rot: @ 1,8 mm
Gelb: g 1,8mm
Grin: @ 1,8 mm
WeiB: g 1,8mm

@ Das LA14 Standardkabel ist ein UV-bestandiges PVC-Kabel.



LA14 Diagramme fiir Geschwindigkeit und Stromaufnahme - 12V Motor:

Unten genannte Werte sind Durchschnittswerte und wurden in Verbindung mit einer stabilen Stromversorgung bei einer Umgebungstemperatur von
20 °C gemessen.

LA14 - 12 V Geschwindigkeit / Kraft
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€
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=
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c
<
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5
0
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<
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LA14 Diagramme fiir Geschwindigkeit und Stromaufnahme - 24 V Motor:

Unten genannte Werte sind Durchschnittswerte und wurden in Verbindung mit einer stabilen Stromversorgung bei einer Umgebungstemperatur von
20 °C gemessen.

LA14 - 24 V Geschwindigkeit / Kraft

50
45
wn Steigung|schnell
40 —
= o~
~
€ 35
E
230 T } :
T w Steigung Standard
oo ———
225 —~
(= \
o— E—— -
E 20 T \2 mm Steig. schnell
g \~.
8 15
2 mm Steigung|Standard
10 —_—
5
0
0 100 200 300 400 500 600 700 800
Kraft [N]
LA14 - 24 V Stromaufnahme / Kraft
3
2,5
2 mm Stejg. schnell /
<
v 2 7
£ /
<
©
c /
515 :
" 4'mm Steig. schnell e )
£ 2 mm Steigung Standard
[e] / //
5 1 L 4 mmStei ung //
// Standard /
0
0 100 200 300 400 500 600 700 800

Kraft [N]
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Kapitel 2

1/0 Werte: Antrieb ohne Riickmeldung

Eingang/Ausgang Spezifikation Kommentar
Beschreibung Permanentmagnet-Motor DC r j
Braun 12-24V DC (+/-) Zum Ausfahren des Antriebs:
12V DC +20 % Braun an Pluspol anschlieBen
24V DC +10 % Zum Einfahren des Antriebs:
Unter normalen Bedingungen: Braun an Minuspol anschlieBen
Blau 12V, max. 5 A abhéngig von der Last Aktuator ausfahren:
24V, max. 2,5 A abhangig von der Last Blau an Minuspol anschlieBen
Aktuator einfahren:
Blau an Pluspol anschlieBen
Rot nicht anschlieBen
Schwarz nicht anschlieBen
Griin nicht anschlieBen
Gelb nicht anschlieBen
Violett nicht anschlieBen

Weil3

nicht anschlieBen




1/0 Werte: Antrieb mit Endstoppsignalen und relativer Lageriickmeldung — Einzel-Hall

Eingang/Ausgang Spezifikation Kommentare
Beschreibung Der Aktuator kann mit einem Einzel-Hall ausgestattet
werden, der eine relative Lageriickmeldung sendet,
wenn der Antrieb in Bewegung ist. Hal
Braun 12-24V DC (+/-) Zum Ausfahren des Antriebs:
12V DC 20 % Braun an Pluspol anschlieBen
24V DC +10 % Zum Einfahren des Antriebs:
. ) Braun an Minuspol anschlieBen
Unter normalen Bedingungen:
Blau 12V, max. 5 A abhéngig von der Last Zum Ausfahren des Antriebs:
24V, max. 2,5 A abhangig von der Last Blau an Minuspol anschlieBen
Zum Einfahren des Antriebs:
Blau an Pluspol anschlieBen
Rot Stromversorgungssignal (+) Stromverbrauch:
12-24V DC Max. 40 mA, auch wenn der Aktuator nicht
Schwarz Stromversorgungssignal GND (-) arbeitet
Grilin Endstopp-Signalausgang ausgefahren Ausgangsspannung min. Viy -2V
Max. Ausgangsstrom: 100 mA
Gelb Endstopp-Signalausgang eingefahren Nicht potentialfrei
Violett Einzel-Hall Ausgang (PNP) Ausgangsspannung min. Viy -2V
Bewegung pro Hall-Einzelimpuls: Max. Ztgrgm: 12mA
LA14020 Aktuator = 0,2 mm pro Impuls Max. 680 nF
LA14040 Aktuator = 0,4 mm pro Impuls o o
F ) Hinweis: Genauere Angaben erhalten Sie bei lhrer
requenz. - . LINAK Niederlassung.
Je nach Last liegt die Frequenz am Ausgang des Ein-
zel-Halls zwischen 14-26 Hz. Geringe Frequenz bei hoher Last.
Jeder Impuls halt fir mindestens 3 ms an. Hohe Frequenz ohne Last.
Uberspannung des Motors kann zu kiirzeren Impulsen
fiihren.
Diagramm Einzel-Hall:
Eingang Einzel-Hall Ausgang
Hall A Mikropro- | | I | | | | |
zessor
Hall B
Abb. 1
Weil3 nicht anschlieBen
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1/0 Werte: Antrieb mit Endstopp-Signalen und absoluter Lageriickmeldung — Analoge Riickmeldung

Eingang/Ausgang Spezifikation Kommentare
Beschreibung Der Aktuator kann mit einer elektronischen Schaltung
versehen werden, die einen analogen Riickmeldungs- l
. Signal
wert ausgibt. I
Braun 12-24V DC (+/-) Zum Ausfahren des Antriebs:
12V DC 20 % Braun an Pluspol anschlieBen
24V DC £10 % Zum Einfahren des Antriebs:
. ) Braun an Minuspol anschlieBen
Unter normalen Bedingungen:
Blau 12V, max. 5 A abhdngig von der Last Zum Ausfahren des Antriebs:
24V, max. 2,5 A abhangig von der Last Blau an Minuspol anschlieBen
Zum Einfahren des Antriebs:
Blau an Pluspol anschlieBen
Rot Stromversorgungssignal (+) Stromverbrauch:
12-24V DC Max. 60 mA, auch wenn der Aktuator nicht
Schwarz Stromversorgungssignal GND (-) arbeftet
Grlin Endstopp-Signalausgang ausgefahren Ausgangsspannung min. Viy - 2V
Max. Strom 100 mA
Gelb Endstopp-Signalausgang eingefahren Nicht potenzialfrei
Violett Analoge Riickmeldung Toleranzen +/- 0,2V
0-10V (Option A) Max. Ausgangsstrom: 1 mA
0,545V (Option B) Restwelligkeit max. 200 mV
Slpezizlal (Option F) Durchfiihrungsverzégerung 20 ms
Lineare Riickmeldung 0,5 %
4-20mA  (Option C) Toleranzen +/- 0,2 mA
Spezial (Option F) Transaktionsverzégerung 20 ms
Lineare Riickmeldung 0,5 %
Ausgang: Quelle
Serienwiderstand:
12V max. 300 Ohm
24V max. 900 Ohm
Es wird empfohlen, den Antrieb regelmaBig die Begrenzungschalter aktivieren zu lassen, um eine genau-
ere Lagerlickmeldung zu gewdhrleisten.
WeiB nicht anschlieBen
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1/0 Werte: Antrieb mit absoluter Lageriickmeldung — Riickmeldung mechanisches Potentiometer

Eingang/Ausgang Spezifikation Kommentare
Beschreibung Der Aktuator kann mit einem mechanischen Potentio-
meter versehen werden, das einen analogen Riickmel- 5" |
dungswert ausgibt. 'Ig na
Braun 12-24V DC (+/-) Zum Ausfahren des Antriebs:
12V DC £20 % Braun an Pluspol anschlieBen
24V DC £10 % Zum Einfahren des Antriebs:
. . Braun an Minuspol anschlieBen
Unter normalen Bedingungen:
Blau 12V, max. 5 A abhédngig von der Last Zum Ausfahren des Antriebs:
24V, max. 2,5 A abhangig von der Last Blau an Minuspol anschlieBen
Zum Einfahren des Antriebs:
Blau an Pluspol anschlieBen
Rot Stromversorgungssignal (+)
Potentiometerbereichswert z. B. +10 V oder
Schwarz Stromversorgungssignal GND (-) anderer Wert
Griin nicht angeschlossen
Gelb nicht angeschlossen
Violett Analoge Lagertickmeldung Linearitat: + 20 %
gleitender Schiebewiderstand, 10 kOhm mindest Lebensdauer: 15.000 Zyklen
1 kOhm = 0 mm Hub héchst Lebensdauer: 40.000 Zyklen
11 kOhm = 100 mm Hub Max. Ausgangsstrom: 1 mA
groBtmagliche Leistung: 0,1 W
WeiB nicht anschlieBen
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1/0 Werte: Antrieb mit Endstoppsignalen und absoluter Lageriickmeldung — PWM

Eingang/Ausgang Spezifikation Kommentare
Beschreibung Der Aktuator kann mit einer elektronischen Schaltung

versehen werden, die ein analoges PWM-Riickmel-

dungssignal ausgibt. e s JPINM
Braun 12-24V DC (+/-) Zum Ausfahren des Antriebs:

12V DC 20 % Braun an Pluspol anschlieBen

24V DC £10 % Zum Einfahren des Antriebs:

. ) Braun an Minuspol anschlieBen
Unter normalen Bedingungen:

Blau 12V, max. 5 A abhangig von der Last Zum Ausfahren des Antriebs:
24V, max. 2,5 A abhangig von der Last Blau an Minuspol anschlieBen

Zum Einfahren des Antriebs:
Blau an Pluspol anschlieBen

Rot Stromversorgungssignal (+)
12-24V DC Stromverbrauch:
Schwarz Stromversorgungssignal GND () Ma)f,’ 40 mA, auch wenn der Aktuator nicht
verfahrt
Grilin Endstopp- Signalausgang ausgefahren Ausgangsspannung min. Viy -2V
Max. Strom 100 mA
Gelb Endstopp Signalausgang eingefahren Nicht potentialfrei
Violett Digitale Ausgangsriickmeldung Ausgangsspannung min. Viy - 2V
10-90%  (Option D) Toleranzen +/- 2 %
20-80 %  (Option E) Max. Ausgangsstrom: 12 mA
Spezial (Option F) Es wird empfohlen, den Antrieb regelmaBig die
Begrenzungsschalter aktivieren zu lassen, um
eine genauere Lageriickmeldung zu gewahrleis-
ten.
Wei3 nicht anschlieBen
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1/0 Werte: Antrieb mit IC Basic

Eingang/Ausgang Spezifikation Kommentar
Beschreibung Einfach zu bedienendes Interface mit integrierter Leistungselektro-
nik (H-Briicke).
Der Antrieb kann auch mit einer elektronischen Schaltung versehen
werden, die ein absolutes oder relatives Riickmeldungssignal gibt. :“ ":
Die “IC-Option” kann nicht mit PWM (Stromversorgung) betrie- WBricke
ben werden.
Braun 12-24V DC + (VCC)
Braun an Pluspol anschlieBen
12V DC 20 %
24V DC 10 % Hinweis: Verandern Sie nicht die Stromver-
Standard Motor Schneller Motor sorgungspolaritdt der braunen und blauen
12V, Strombegrenzung 8 A 12V, Strombegrenzung 8 A Drahte. _ _ _
24V, Strombegrenzung 5 A 24V, Strombegrenzung 5 A Stromversorgung GND (-) ist elektrisch mit
dem Gehé bunden.
Blau 1224 DC - (GND) em el ause verbunden “
Blau an Minuspol anschlieBen Wenn die Temperatur unter -10 °C fallt,
. erhéhen sich alle Strombegrenzungen auto-
12V DC +20 % matisch auf 9 A.
24V DC £10 %
Standard Motor Schneller Motor
12V, Strombegrenzung 8 A 12V, Strombegrenzung 8 A
24V, Strombegrenzung 5 A 24V, Strombegrenzung 5 A
Rot Fahrt den Antrieb aus An/Aus Spannungswerte:
>67 %vonV, =AN
. — <33%vonV, =AUS
Schwarz Fahrt den Antrieb ein Eingangsstrom: max. 10 mA
Grlin nicht anschlieBen
Gelb nicht anschlieBen
Violett Analoge Riickmeldung Stromverbrauch im Standby:
. 12V, max. 60 mA
0-10V (Optlon A) 24\/[ max. 45 mA
Restwelligkeit max. 200 mV
Transaktionsverzogerung 20 ms
Lineare Lageriickmeldung 0,5 %
Max. Ausgangsstrom 1 mA
Es wird empfohlen, den Antrieb regelma-
Big die Begrenzungsschalter aktivieren zu
lassen, um eine genauere Lagerlickmeldung
zu gewahrleisten.
Einzel-Hall Ausgang (PNP) Ausgangsspannung min.V, -2V
. . Max. Ausgangsstrom: 12 mA
Bewegung pro Hall-Einzelimpuls: Max. 680 nF
LA14020 Aktuator = 0,2 mm pro Impuls
LA14040 Aktuator = 0,4 mm pro Impuls
Frequenz:
Je nach Last liegt die Frequenz am Ausgang des Einzel-Halls
zwischen 14 und 26 Hz. Dauer Impulse ON: mindestens 3 ms.
Uberspannung des Motors kann zu kiirzeren Impulsen fiihren.
WeiB Signal GND
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1/0 Werte: Antrieb mit IC Advanced — mit BusLink

Eingang/Ausgang Spezifikation Kommentar
Beschreibung Einfach zu bedienendes Interface mit integrierter Leistungselektronik
(H-Briicke).
Der Antrieb kann auch mit einer elektronischen Schaltung versehen
werden, die ein absolutes oder relatives Riickmeldungssignal gibt.
- =
IC Advanced bietet auch viele Anpassungsméglichkeiten. H -
IDie "IC-Option” kann nicht mit PWM (Stromversorgung) betrieben —
werden.
Braun 12-24V DC + (VCC)
Braun an Pluspol anschlieBen
12V DC £20 %
24V DC £10 %
Hinweis: Verandern Sie nicht die Stromver-
Standardmotor: Schneller Motor: sorgungspolaritdt der braunen und blauen
12V, Strombegrenzung 8 A 12V, Strombegrenzung: 8 A Dréhte.
24V, Strombegrenzung 5 A 24V, Strombegrenzung: 5 A Stromversorgung GND (-) ist elektrisch mit
Blau 12-24V DC - (GND) dem Gehéuse verbunden.
Blau an Minuspol anschlieBen Die Strombegrenzung kann tber BusLink
12V DC +20 % eingestellt werden.
24V DC £10 % Wenn die Temperatur unter -10 °C fallt,
erhéhen sich alle Strombegrenzungen auto-
Standardmotor: Schneller Motor: matisch auf 9 A.
12V, Strombegrenzung 8 A 12V, Strombegrenzung: 8 A
24V, Strombegrenzung 5 A 24V, Strombegrenzung: 5 A
Rot Fahrt den Antrieb aus An/Aus Spannungswerte:
>67 % of V, =AN
- — <33% of V,, =AUS
Schwarz Fahrt den Antrieb ein i
Eingangsstrom: max. 10 mA
Grilin Endstopp-Signalausgang ausgefahren Ausgangsspannung min. Vg -2V
Max. Ausgangsstrom 100 mA
Gelb Endstopp-Signalausgang eingefahren

Endstopp-Signale sind NICHT potenzialfrei.

Endstopp-Signale kdnnen mit der Software

BusLink fir jede benétigte Position konfigu-
riert werden.

Bei der Konfiguration eines virtuellen
Endstopps ist es nicht notwendig, eine Posi-
tionsriickmeldung zu wahlen.

EOS und virtueller Endstopp funktionieren
auch, wenn keine Riickmeldung gewahlt
wurde.
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1/0 Werte: Antrieb mit IC Advanced — mit BusLink

Eingang/Ausgang Spezifikation Kommentar
Violett Analoge Riickmeldung (0-10V): Restwelligkeit max. 200 mV
Konfiguration einer Hoch/Niedrig-Kombination zwi- Transaktionsverzdgerung 20 ms
schen 0-10V Lineare Riickmeldung 0,5 %
0-10V (Option G) Max. Ausgangsstrom 1 mA
0,5-4,5V  (Option H)
Spezial (Option X)
Einzel-Hall Ausgang (PNP) Ausgangsspannung min.V, -2V
B Hall-Einzelimoul Max Ausgangsstrom,: 12 mA
ewegung pro Hall-Einzelimpuls Max. 680 nF
LA14020 Aktuator = 0,2 mm pro Impuls
LA14020 Aktuator = 0,4 mm pro Impuls
Frequenz:
Je nach Last liegt die Frequenz am Ausgang des
Einzel-Halls zwischen 14 und 26 Hz.
Der Impuls ist fiir mindestens 3 ms an.
Uberspannung am Motor kann zu kiirzeren Impulsen
fihren.
Digitale Ausgangs-Riickmeldung PWM: Ausgangsspannung min. Viy - 2V
Konfiguration einer Hoch/Niedrig-Kombination
zwischen 0-100 % Frequenz: 75 Hz + 10 Hz, anpassbar
) Einschaltdauer: Niedrig/Hoch-Kombination zwischen 0
10-90 % (Option K) und 100 Prozent.
20-80 %  (Option L) Open-Collector-Quellenstrom max. 12 mA
Spezial (Option X)
Analoge Riickmeldung (4-20mA): Toleranzen
Konfiguration einer Hoch/Niedrig-Kombination Transaktionsverzdgerung 20 ms
zwischen 4-20 mA Lineare Riickmeldung 0,5 %
. Ausgang: Quelle Serienwiderstand
oA Egp?o” Q) 12V max. 300 Ohm
peza pron 24V max. 900 Ohm
Alle absoluten Riickmeldungswerte (0-10V, PWM und | Stromverbrauch im Standby-Betrieb:
4-20 mA) 12V, max. 60 mA
24V, max. 45 mA
Es wird empfohlen, den Antrieb regelmaBig die Begren-
zungsschalter aktivieren zu lassen, um eine genauere
Lageriickmeldung zu gewahrleisten.
Weil3 Signal-GND

Diagnose, Handbetrieb und Konfiguration

Das BusLink Software-Tool ist erhaltlich fiir IC Advanced und kann wie folgt verwendet werden:

Bitte beachten Sie, dass die BusLink Kabel gesondert erworben werden missen!

Artikelnummer fir BusLink Kabel-Kit: 0147999 (Adapter + USB2Lin)
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1/0 Werte: Parallelantrieb

Eingang/Ausgang | Spezifikation Kommentar
Beschreibung Parallelbetrieb von bis zu acht Aktuatoren. Ein Master-Antrieb mit
einem integrierten H-Brlicken-Controller steuert bis zu sieben unter-
_' T
geordnete Slaves. = !\_A| Fa
Die "IC- Option” kann nicht mit PWM (Stromversorgung) betrieben it | -
werden. e Yo
Braun 12-24V DC + (VCC)
Braun an Pluspol anschlieRien Hinweis: Verdndern Sie nicht die Stromversor-
12V DC +20 % gungspolaritat der braunen und blauen Drahte.
24V DC£10 % Die Parallelantriebe kdnnen iber eine ODER
mehrere getrennte Stromversorgung/-en
Standardmotor: Schneller Motor: betriebengvverden gung
12V, Strombegrenzung 8 A 12V, Strombegrenzung 8 A ' . . _
24V, Strombegrenzung 5 A 24V, Strombegrenzung 5 A Stromversorgung GND () ist elektrisch mit
dem Geha bunden.
Blau 12-24V DC - (GND) e behatse verbunden
Blau an Minuspol anschlieBen Die Strombegrenzung kann mit Hilfe von
BusLink eingestellt werden (jeweils nur ein
12V DC 20 % . .
2V DC £10 % Aktuato.r flr Parallelbetrieb). " “
Wenn die Temperatur unter -10 °C fallt, erhé-
Standardmotor: Schneller Motor: hen sich alle Strombegrenzungen automatisch
12V, Strombegrenzung 8 A 12V, Strombegrenzung: 8 A auf 9A.
24V, Strombegrenzung 5 A 24V, Strombegrenzung: 5 A
Rot Fahrt den Aktuator aus An/Aus Spannungswerte::
>67 %vonV, =AN
<33 % vonV|, =AUS
Eingangsstrom: 10 mA
Es ist unerheblich, wo die Ein/Aus-Signale
angebracht werden. Sie kdnnen das Signal-
Schwarz Fahrt den Aktuator aus kabel entweder an einen Antrieb anbringen
ODER das Signalkabel mit allen angeschlosse-
nen Antrieben verbinden. Der Parallelantrieb
wird in beiden Fallen gewdhrleistet.
Grlin Endstopp-Signalausgang ausgefahren Ausgangsspannung min.V, -2V
Max. Strom 100 mA
Endstopp-Signale sind NICHT potenzialfrei.
Endstopp-Signale kénnen mit der Software
BusLink fiir jede bendtigte Position konfiguriert
Gelb Endstopp-Signalausgang eingefahren werden.
Violett Parallelkommunikation: Stromverbrauch im Standby-Betrieb:
Violette Kabel miissen miteinander verbunden werden. 12V, max. 60 mA
24V, max. 45 mA
Bei Parallelbetrieb keine Riickmeldung méglich
Weil Signal GND:

WeiBe Kabel miissen miteinander verbunden werden.

Bitte beachten Sie, dass BusLink Kabel gesondert erworben werden miissen!
Artikelnummer fiir BusLink Kabel-Kit: 0147999 (Adapter + USB2Lin)
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1/0 Werte: Aktuator mit CAN-Bus

Eingang/Ausgang Spezifikation Kommentare
Beschreibung Kompatibel mit SAE J1939 Standard.
Verwendet CAN Nachrichten um Bewegung,
Einstellung von Parametern zu befehlen und
um Riickmeldungen des Aktuators zu liefern. 4 -
Siehe LINAK CAN-Bus Montageanleitung H -
Verfligt Gber Aktuatoridentifizierung, HBricke
verwendet Standard J1939 Adressen-Claim
oder festgelegte Adressen.
Siehe Anschlussdiagramm,
Abb. 12, Seite 56
Braun 12-24V DC + (VCQ) Hinweis: Verandern Sie nicht die Stromversor-
Braun an Pluspol anschlieBen gungspolaritdt der braunen und blauen Drahte.
12V +20 % Stromversorgung GND (-) ist elektrisch mit dem
24V + 10 % Gehéduse verbunden.
12V, Strombegrenzung 8 A Die Strombegrenzung kann mit Hilfe von Bus-
24V, Strombegrenzung 5 A Link eingestellt werden.
Blau 12-24VDC - (GND) Wenn die Temperatur unter 0 °C fallt, erhdhen
Connect Blue to negative sich die Begrenzungen automatisch auf 9 A.
Rot Fahrt den Aktuator aus An/Aus Spannungswerte:
. . >67 % vonV, =AN
Schwarz Fahrt den Aktuator ein <33%vonV, =AUS
Griin CAN_L LA14 mit CAN-Bus hat keinen 120 Ohm
Abschlusswiderstand. Die physikalische Schicht
entspricht J1939-15. *
Geschwindigkeit: Baudrate: 250 kbps
Max. Buslange: 40 Meter
Gelb CAN_H Max. Stichlange: 3 Meter
Max. Knotenanzahl: 10
(kann unter bestimmten Voraussetzungen auf 30
erweitert werden)
Verkabelung: Ungeschirmte Doppelleitung
Leitungsimpedanz: 120 Ohm (+10 %)
Violett Serviceschnittstelle
Als Service-Schnittstelle kann nur BusLink
- - - verwendet werden. Verwenden Sie das griine
Weil3 Serviceschnittstelle GND Adapter-Kabel.

* J1939-15 bezieht sich auf Doppelleitung und ungeschirmte Kabel. Die standardmaBig mit dem LA14 CAN gelieferten Kabel entsprechen diesen nicht.

@ Bitte beachten Sie, dass BusLink Kabel gesondert erworben werden miissen!

Wieitere Informationen zur Nutzung von CAN-Bus finden Sie in der LINAK TECHLINE CAN-Bus Montageanleitung.
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Ubersicht IC Optionen

Basic Advanced Parallel LIN bus CAN-Bus
12V, 24V Versorgung J J J J N
H-Briicke J J J J N
Manueller Lauf ein/aus J J VJ J J
EOS ein/aus ) J N
Soft Start/Stopp J J J J J

Riickmeldung

Spannung J J*

Strom - J

Einzel Hall J J

PWM - J

Position (mm) - - - N J
Spez. Riickmeldung - J

Temperaturliberwachung J J J J J
Stromabschaltung J J J J J
Bereit Signal

BusLink <>

Servicezahler - J J N J
Spez. Soft Start/Stopp - J g VT J
Spez. Strombegrenzung J J J J J
Geschwindigkeitseinstellung - J J J J
Virtueller Endstopp - J J J J

*

Konfiguration einer hoch/niedrig Kombination zwischen 0 - 10V
** Konfiguration einer hoch/niedrig Kombination zwischen 4 - 20 mA
*** Konfiguration eines Wertes zwischen 0 - 30 s



Lageriickmeldungsoptionen erhaltlich fiir IC Basic, IC Advanced und Parallel

Vorkonfiguriert

Angepasster Bereich

pro

kontra

Ohne

N/A

N/A

PWM Riickmeldung

10-90 %
75 Hz

0-100 %
75—-150 Hz

Geeignet fiir Ferntbertragung.
Wirksame Immunitét gegen elek-
trische Stérungen

Komplexere Verarbeitung erfo-
derlich im Vergleich zu AFV und
AFC.

Strom (AFC)

negativ oder positiv im
Betrieb.

z.B.5,5— 18 mA Uber
einen vollen Hub

munitdt bei langen Kabeln und
Unterschieden in Potenzialen
wie AFV.

Bietet eigene Fehlerzustandser-
kennung.

Unabhanging von der Hublange,
im Vergleich zu einem herkémm-
lichen mechanischen Potentio-
meter.

Einzel-Hall* abhangig vom abhangig vom Geeignet flir Ferntibertragung. kein absoluter Wert
Antriebstyp Antriebstyp
Analoge Riickmeldung | 0-10V Jede Kombination, Hohe Auflésung. Herkémmliche Nicht empfohlen fiir Anwen-
Spannung (AFV)* negativ oder positiv im Riickmeldungsvariante fiir die dungen mit Fernleitungen oder
Betrieb. meisten SPS. Umgebungen, die elektrischen
2.B.8,5— 2,2V (iber Einfache Fehlerfindung Storungen ausgesetzt sind.
einen vollen Hub Unabhdanging von der Hubldnge,
im Vergleich zu einem herkdmm-
lichen mechanischen Potentio-
meter.
Analoge Riickmeldung | 4 -20 mA Jede Kombination, Hohe Auflésung. Bessere Im- Nicht geeignet fiir Signalisola-

tion.

Endstoppsignal ein/
aus**

Bei physikalischen
Endstopps.
Standard fir IC
Advanced.

Jede Position.

Kann an jeder beliebigen Stelle
{iber der vollen Hublange einge-
stellt werden.

Nur ein Endstopp kann ange-
passt werden.

IC Basic Riickmeldungskonfiguration erhaltlich: Einzel-Hall und 0-10 V

@ Alle Riickmeldungskonfigurationen sind erhaltlich fiir IC Advanced.

* %

Parallel-Riickmeldungskonfiguation erhéltlich: EOS
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Antriebskonfigurationen erhaltlich fiir IC Basic*, IC Advanced und Parallel

Vorkonfiguriert

Angepasster Bereich

Beschreibung

Strombegrenzung
einwarts

Strombegrenzung
auswarts

20 A fiir beide Strombe-
grenzungsrichtungen.
(Wenn die Stromausgénge
bei Null sind, bedeutet
dies, dass sie bei einem
maximalen Wert von 20

A sind).

Wenn der Aktuator
werksseitig mit bestimm-
ten Werten vorkonfiguriert
wird, sind diese vorkonfi-
gurierten Werte die neue
maximale Grenze fiir die
Stromabschaltung.

Das bedeutet, wenn die
Strombegrenzung auf z. B.
14 A vorkonfiguriert ist,
ist es nicht moglich, die
Strombegrenzungen iber
BusLink hoher als 14 A zu
andern.

Empfohlener Bereich: 4 A bis 20

Wenn die Temperatur unter 0 °C fallt,
erh6hen sich alle Strombegrenzungen
automatisch auf 30 A, unabhéngig
vom vorkonfigurierten Wert.

Der Stromverbrauch des Aktuators ohne
Last ist nah an 4 A. Wenn die Strombe-
grenzung auf unter 4 A angepasst ist,
besteht das Risiko, dass der Aktuator nicht
startet.

Die Strombegrenzungen einwarts und
auswarts kdnnen separat konfiguriert
werden und haben nicht den gleichen
Wert.

Max. Geschwindigkeit
einwarts/auswarts

100 % gleich mit voller
Leistung

Bitte beachten Sie:
Bei Parallelantrieben
entspricht die volle
Geschwindigkeit 80
% der maximalen
Geschwindigkeit.

Niedrigste empfohlene Geschwindig-
keit bei Volllast: 60 %

Die Geschwindigkeit kann auf
unter 60 % reduziert werden. Dies
ist jedoch abhéngig von der Last,
Stromversorgung und Umgebung.

Die Geschwindigkeit basiert auf einem
PWM-Prinzip. Das heift, dass 100 %
dem Spannungsausgang der verwende-
ten Stromversorgung entsprechen und
nicht der eigentlichen Geschwindigkeit.

Virtueller Endstopp
einwarts

Virtueller Endstopp
auswarts

0 mm fiir beide virtuellen
Endstopp-Richtungen.
(Wenn die virtuellen
Endstopps bei Null sind,
beudeutet dies, dass sie
nicht verwendet werden).

Der Aktuator kann nur mit einem
virtuellen Endstopp verfahren werden,
entweder einwarts oder auswarts.

Die virtuellen Endstopp-Positionen basie-

ren auf einer Hallsensor-Technologie. Das
heiBt, die Postionierung muss von Zeit zu

Zeit initialisiert werden. Einer der physika-
lischen Endstopps muss fiir die Initialisie-

rung verfligbar sein.

Soft-Start auswarts

Soft-Stopp-Richtungen.

Soft-Stopp einwarts 0,3 s fur beide 0,3shis30s Es konnen keine Werte zwischen 0,01
Soft-Stopp-Richtungen. 0's kann firr einen harten Stopp s und 0,29 s konfiguriert werden. Dies
gewahlt werden ist auf die elektromagnetische Kraft des
Soft-Stopp auswéits Motors zurlickzufiihren.
Bitte beachten Sie, dass die Soft-Stopp
Werte der Bremszeit nach dem Stopp-Be-
fehl entsprechen.
Soft-Start einwarts 0,3 s flir beide Oshis30s Bitte beachten Sie, dass die Soft-Start

Werte der Beschleunigungszeit nach dem
Start-Befehl entsprechen.

Um eine Uberlastung am Aktuator zu
vermeiden, ist es nicht empfehlenswert,
aufgrund des hoheren Einschaltstroms 0 s
fir den Soft-Start zu verwenden.
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Kapitel 3

Umweltpriifungen - Klima

Test

Spezifikation

Kommentar

Kaltetest

EN60068-2-1 (Ab)

Lagerung bei niedriger Temperatur: Temperatur:
-40 °C

Dauer: 72 h

Aktuator ist nicht angeschlossen/in Betrieb
Getestet bei Raumtemperatur

EN60068-2-1 (Ad)

Lagerung bei niedriger Temperatur: Temperatur:
-55°C

Dauer: 24 h

Aktuator ist nicht angeschlossen Getestet bei
Raumtemperatur

EN60068-2-1 (Ad)

Betrieb bei niedrigen Temperaturen: Temperatur:
-40 °C

Dauer: 4 h

Getstet bei Raumtemperatur

wahrend 5 Min. Uberlastung

Trockene Hitze

EN60068-2-2 (Bb)

Lagerung bei hoher Temperatur
Temperatur: +85 °C

Dauer: 72 h

Aktuator ist nicht angeschlossen/in Betrieb
Getestet bei Raumtemperatur

EN60068-2-2 (Bd)

Betrieb bei hoher Temperatur
Temperatur: +85 °C

Dauer: 96 h

Aktuator arbeitet bei hoher Temperatur

Feuchte Hitze

EN60068-2-30 (Db)

Feuchte Hitze, zyklisch:

Relative Feuchtigkeit: 93 - 98 %

Hohe Temperatur: +55 °C in 12 Std.
Niedrige Temperatur: +25°C in 12 Std.
Dauer: 21 Zyklen * 24 Std.

Aktuator ist wahrend des Tests in Betrieb

Salznebeltest EN 1SO 9227 Dynamischer Salz-Spriih-Test:
Salzlésung: 5 % Natriumchlorid (NaCl)
Temperatur: 35 +2 °C
Dauer: 500 h
Aktuator ist in Betrieb

Thermoschock Tauchtest:
Aktuator ist flir 4 Std. auf +85 °C erhitzt und
anschlieBend in eine 0 °C kalte Salzwasser-
Reinigungslésung fir 2 Std getaucht worden,
gefolgt von einer 18 Std. Trocknungszeit
Dauer: 5 Zyklen

Chemikalien BS7691 / 96 Stunden Diesel 100 %

Hydraulikol 100 %

Ethylenglukol 50 %

Harnstoffe geséttigte Losung
Fliissigkalk 10 % (Super- Cal)

NPK Diinger (NPK 16-4-12) gesattigt
Diesel-Emissions-Fluid (DEF) 100 %
auf Korrosionshesténdigkeit getestet
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Umweltpriifungen - Klima

Schutzart

EN60529 - IP66

IP6X - Staub:
Staubdicht, Kein Eindringen von Staub
Aktuator ist nicht aktiviert

EN60529 - IP66

IPX6 - Wasser:

Das Eindringen von Wasser in groBeren Mengen
kann schadlich sein und ist nicht erlaubt.
Dauer: 100 Liter/Min. in 3 Minuten

Aktuator ist nicht aktiviert

DIN40050 - IP69K

IPX9K: Hochdruckreiniger

Temperatur: +80°C

Wasserdruck: 80 - 100 bar

Wasserfluss: 14 - 16 I/min

Dauer: 30 sek. jeder aus 4 verschiedenen
Winkeln

0°, 30°, 60° and 90°

Aktuator ist nicht aktiviert

Das Eindringen von Wasser in groBeren Mengen
kann schadlich sein und ist nich erlaubt

Regen

Dynamischer Regentest:

Aktuator ist kontinuierlichem Regen ausgesetzt
Aktuator ist in Betrieb und ist seitlich mit 10 N
beladen.

Dauer: 10.000 Zyklen und 240 Std

Umweltpriifungen - Mechanisch

Test

Spezifikation

Kommentar

Freier Fall

3 Aufpralle auf 6 Seiten auf eine Stahlplatte
Fallhohe: 300 mm auf das Kolbenstangenauge,
500 mm auf alle anderen Seiten

StoBe

EN60068-2-27:2009

Spitzentiberdruck: 50 G

Impulsdauer: 11 ms

Anzahl der Impulse: 18 total - 3 in jede Richtung
bei allen drei Achsen

StoBe

EN60068-2-27:2009

Spitzentberdruck: 30 G

Impulsdauer: 18 ms

Anzahl der Impulse: 6000 total - 1000 in jede
Richtung bei allen drei Achsen

StoBe

EN60068-2-27:2009

Spitzentberdruck: 25 G

Impulsdauer: 6 ms

Anzahl der Impulse: 18 total - 3 in jede Richtung
bei allen drei Achsen

Zufallsvibration

EN60068-2-64:2008

Frequenz: 18 Hz bis 1000 Hz
ASD Amplituden:
18 Hz 0,025 g?/Hz
150 Hz 0,015 g*/Hz
1000 Hz 0,0015 g*Hz

Dauer: 2 Stunden/Achse
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Umweltpriifungen - Elektrisch:

Standard

Spezifikation

FOKUS AUF:

2004/104/EC

EMV Richtlinie mit Eigenantrieb 2004/104/EC fiir elektrische und
elektronische Auto Bauteile

e FAHRZEUGE UND MOBILITAT

EN/IEC 60204-1:
2006 +A1: 2009

Sicherheit von Maschinen - Alektrische Ausriistung von Maschinen -
Teil 1: Allgemeine Aufgaben

e INDUSTRIELLE
AUTOMATISIERUNG

EN/IEC 60204-32: 2008

Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausrlistung von Maschinen -

Teil 32: Auflagen fiir Hubmaschinen

e  INDUSTRIELLE
AUTOMATISIERUNG
e PLATTFORMEN UND AUFZUGE

EN/IEC 61000-6-1:
2007

Elektromagnetische Kompatibilitat (EMC) Teil 6-1:
Fachgrundnormen - Stérfestigkeit fiir den Wohnbereich, Geschafts-
und Gewerbebereiche sowie Kleinbetriebe

e INDUSTRIELLE
AUTOMATISIERUNG

EN/IEC 61000-6-2:
2005

Elektromagnetische Kompatibilitdt (EMC) Teil 6-2:
Fachgrundnormen - Storfestigkeit fir den Industriebereich

e  [NDUSTRIELLE
AUTOMATISIERUNG

EN/IEC 61000-6-3:
2007 +A1:2011

Elektromegnetische Kompatibilitat (EMC) Teil 6-3:
Fachgrundnormen - Fachgrundnorm Stéraussendung-
-Wohnbereich, Geschéafts- und Gewerbebereich sowie Kleinbetriebe

e INDUSTRIELLE
AUTOMATISIERUNG

EN/IEC 61000-6-4:
2007 +A1:2011

Eleltromagnetische Kompatibilitat (EMC) - Teil 6:
Fachgrundnormen - Sektion 4: Emissions Standard fir das
industrielle Umfeld

e  [NDUSTRIELLE
AUTOMATISIERUNG

EN 13309: 2010

Baumaschinen

e KONSTRUKTION

EN/ISO 13766:

Maschinen fir Erdarbeiten - Elektromagnetische Kompatibilitat

e KONSTRUKTION

2006
EN/ISO 14982: Land- und Forstwirtschaftliche Maschinen - Elektromagnetische e MOBILE LANDWIRTSCHAFT
2009 Kompatibilitat e GERATE FUR DEN AUSSENBE-

REICH

EU Sportboote Richt-linie
94/25/EC

IECEx / ATEX (Ex)

EN60079-0:2012
EN60079-31:2014

Diese Ex Zertifizierung erlaubt es, dass der Aktuator in Staub-Ex-Berei-
chen montiert werden darf:

[1 2D Ex th IC T135°C
Db Tamb -25 °C his +65 °C

Verordnung Nr. 10

Richtlinie firr elektromagnetische Kompatibilitat von Unterbaugruppen
fir selbstfahrende Anwendungen

e  SELBSTFAHRENDE
ANWENDUNGEN

@ Alle elektrischen Tests sind Leitungs- und Strahlungsemissionstests (EMV).

Normverfehlungen:

Norm

Erklarung

IEC 60601-1

Bitte beachten Sie, dass dieses Produkt nicht den erforderlichen Standard fir medizinisch-elektrische Geréte
erfillt. Aufgrund der Kombination von Aluminiumgussgehéuse und der eingebetteten Platine, kdnnen wir die

erforderlichen Regularien bezliglich des Ableitstroms nicht erfiillen.
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Copyright © LINAK 2017.11

Nutzungsbedingungen

Der Anwender ist fir den sach- und fachgerechten Einsatz der LINAK Produkte verantwortlich. LINAK legt groBen Wert auf eine
sorgfaltige und aktuelle Dokumentation der Produkte. Dennoch kann es aufgrund einer kontinuierlichen Weiterentwicklung zu
Anderungen der technischen Daten kommen. Diese Anderungen werden ohne vorherige Ankiindigung vorgenommen. Daher kann
LINAK nicht garantieren, dass diese Informationen auf Dauer Gilltigkeit besitzen. Aus den gleichen Griinden kann LINAK auch nicht
garantieren, dass ein bestimmtes Produkt auf Dauer lieferbar ist. Produkte konnen aus dem Vertrieb genommen werden, auch wenn
diese noch auf der HomeSeite oder in Prospekten aufgefiihrt sind.

Es gelten die Allgemeinen Geschaftsbedingungen von LINAK.
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